KARTA PRZEDMIOTU DLA NABORU 2022/2023
FORMA: STUDIA STACJONARNE

INFORMACJE OGOLNE

1. Nazwa przedmiotu Uktady bezpieczenstwa i komfortu w pojazdach

2. Nazwa kierunku Mechanika i Budowa Maszyn

3. Poziom studiéw Studia pierwszego stopnia

4. Liczba punktéw ECTS 2

5. Liczba godzin w semestrze
semestr w ¢w lab/lek prj/zp pws prk
5 30

6. Jezyk wyktadowy: polski

7. Wykladowca Rafat Sochaczewski, dr inz.
Marcin Szlachetka, dr inz.

INFORMACJE SZCZEGOLOWE

8. Wymagania wstepne

1. Posiada wiedze 1z =zakresu mechaniki technicznej i podstawowych zespotéw pojazdow
samochodowych.

2. Posiada wiedze z zakresu elektrotechniki i elektroniki.

9. Cele przedmiotu

C1 Nabycie wiedzy z zakresu funkcjonowania uktadéw pomocniczych w pojazdach samochodowych.

C2 Nabycie wiedzy z zakresu budowy i zasady dziatania uktadéw bezpieczeristwa czynnego i biernego oraz
komfortu w pojazdach samochodowych.

10. Efekty uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych

odniesienie do kierunkowych

Student, ktory zaliczyt przedmiot: , ..
! ry zaliczyt prz ! efektédw uczenia sie

WIEDZA
. . , . , . K_W17
EUO1 Umie sklasyfikowac uktady bezpieczenstwa i komfortu. K_W24
UMIEJETNOSCI

EUO2 Zna rodzaje, konstrukcje i zasade dziatania uktaddow K_U05
bezpieczenstwa i komfortu. K_U27
EUO3 Zna istote funkcjonowanie uktadéw bezpieczenstwa K_U05
i komfortu. K_U27

KOMPETENCJE SPOtECZNE

EUO4 Ma swiadomosé znaczenia roli inzyniera i umie przekazaé

nabyte informacje. K_KO5




11. Tresci programowe

Forma zajec - wyktady

1) Wprowadzenie. Znaczenie uktadéw pomocniczych, klasyfikacja uktadéw bezpieczenstwa czynnego
i biernego oraz komfortu.

2) Uktady zapobiegajace poslizgowi kot podczas hamowania: teoria poslizgu kota, konstrukcja
i zasada dziatania uktadéw, elementy pomiarowe i wykonawcze.

3) Uktady zapobiegajace poslizgowi kot napadowych: rodzaje, konstrukcje, zasada dziatania uktadéw,
elementy pomiarowe.

4) Zapewnienie statecznosé toru jazy: idea dziatania, budowa, elementy pomiarowe.

5) Unieruchomienie i ochrona pasazera podczas wypadku: budowa, zasada dziatania, ukfady
sterowania, elementy pomiarowe.

6) Zapewnienie bezpiecznej predkosci jazdy i odlegtosci miedzy pojazdami. Adaptacja zawieszenia do
profilu drogi.

7) Klimatyzacja. Wspomaganie ukfadu kierowniczego. Zapewnienie dobrej widocznosci kierowcy:
automatyczne wiaczanie wycieraczek i spryskiwaczy, automatyczne korektory ustawiania swiatet

12. Narzedzia/metody dydaktyczne

1. Wyktad z wykorzystaniem projektora multimedialnego.

2. Konsultacje.

13. Sposoby oceny (czastkowe, koricowe )

1. Dwa kolokwia pisemne.

2. Zaliczenie wyktadoéw — srednia ocen z kolokwidw.

14. Obciazenia praca studenta

Forma aktywnosci liczba godzin
1. Zajecia z bezposrednim udziatem nauczyciela oraz konsultacje 35
2. Naktad pracy studenta 15
suma 50
liczba punktéw ECTS 2

15. Literatura

Literatura podstawowa:

1. Renski A.: Bezpieczenstwo czynne samochodu: zawieszenia oraz uktady hamulcowe i kierownicze.
Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, 2011.

2. Prochowski L.: Mechanika Ruchu. WKt 2016

3. Choromanski W., Grabarek I.,i inni: Pojazdy autonomiczne i systemy transportu autonomicznego.
PWN 2020

4. Pacholski K.: Elektryczne i elektroniczne wyposazenie pojazdéw samochodowych. Cze$¢ 1 i 2. WKt
2011

Literatura uzupetniajaca:

1. Boruta G., Pietak A.: Mechatronika samochodu : uktady bezpieczenstwa czynnego i biernego.
Wydawnictwo Uniwersytetu Warminsko-Mazurskiego, 2012

2. Polkowski S.: Uktady bezpieczenstwa i komfortu jazdy. Informator techniczny Bosch. WKit 2006

3. Wendrychowicz A.: Adaptacyjna regulacja predkosci jazdy ACC. Informator techniczny Bosch. WKit
2005

4. José Manuel Ferro Veiga: Active And Passive Safety In Vehicles. 2021

16. Formy oceny - szczegoty

Warunki uzyskania zaliczenia przedmiotu: zajecia konczg sie zaliczeniem z oceng. Sktadowe oceny
semestralnej: 90% stanowig wiedza i umiejetnosci studenta, 10% stanowig kompetencje
spoteczne/postawa studenta.

Sposdb weryfikacji efektéw uczenia sie w zakresie wiedzy i umiejetnosci:




Zaliczenie wyktadu:

Dwa kolokwia z zagadnien z uktaddéw bezpieczenstwa i komfortu stosowanych w pojazdach
samochodowych. Terminy kolokwium ustalane z tygodniowym wyprzedzeniem, przeprowadzane
w potowie i na koniec semestru.

Procentowa skala ocen: 100% - 91% = 5,0
90% - 81% =4,5
80%-71% =4,0
70% - 61% =3,5
60% —51% =3,0
50%-0% =2,0

Nieobecno$¢ podczas kolokwium jest réwnoznaczna z oceng niedostateczng (2.0). W przypadku
nieobecnosci lub otrzymania negatywnej oceny student ma obowigzek zaliczy¢ kolokwium w terminie
poprawkowym — wyznaczonym przez prowadzgcego.

Sposéb weryfikacji efektéw uczenia sie w zakresie kompetencji spotecznych:
Obserwacja zaangazowania i pracy studenta w trakcie zajec.

17. Inne przydatne informacje o przedmiocie

1. Bezposrednich informacji o problematyce zaje¢ i tresciach programowych udziela prowadzacy
w trakcie zaje¢ i podczas konsultacji.

2. Zajecia odbywac sie beda w kampusie ABNS.

w

Zajecia odbywac sie beda zgodnie z aktualnym planem zajeé.

4. Konsultacje odbywac sie bedg zgodnie z harmonogramem pracy prowadzgcego.




